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MIR-E系列音频处理器，嵌入了大量用于声音改善和控制的经典流程。

在输入路径上，处理链级联：输入增益/延时/噪声门/动态响度/滤波器部分/RMS 

压缩器。

输入路径的滤波器部分是一个灵活且可配置的部分，允许在以下之间进行选择：  

• 31 段 PEQ(参量均衡,模拟传统31段图示均衡分布，默认Q值10.1)

• 24 段 PEQ + 7 段 T-PEQ (目标参量均衡)

• 13 段 PEQ + 512 Taps FIR滤波器

• 10 段 PEQ + 7 段 T-PEQ + 512 Taps FIR滤波器

在输出路径上，处理链级联：输出增益/延时/极性/滤波器部分/RMS 压缩器/峰值

限幅器。

输出路径滤波器部分，包括分频滤波器部分，也是一个灵活且可配置的部分，允

许在以下之间进行选择：

• 经典 IIR 分频器（所有类型高达 48dB/Oct)+ 8 段 PEQ

• MIR (经典的LR24/LR48) +  8 段 PEQ

• 512 Taps FIR滤波器 + 8 段 PEQ

• 经典 IIR 分频器（所有类型高达 24dB/Oct)+ 512 Taps FIR + 4 波段 PEQ

特别注意，MIR-E系列在输入和输出中均提供了FIR滤波器，FIR滤波器在输入端

可用于系统的相位校正，在输出端FIR还可用于创建具有“砖墙”斜率的高/低通

分频滤波器，这些系数由MIR-E内部生成完成.

在每路输入和输出路径上都拥有FIR滤波器，每个FIR滤波器最多512Taps，并且

可以导入通过第三方软件定制生成的FIR卷积：在外部应用程序中，可以直接导

入IR，进行频率转换后导入至MIR-E处理器。如果驱动线阵列音响系统，它可用

于扬声器预设以改善相位响应和控制方向性.

FIR 计算软件

FIR

rePhase

rePhase



 
 
 
 

 

在输出路径上的新增的 MIR 线性相位 IIR 滤波器可以简单且快速地设置高通/低通，具有完

美的平坦幅度和低延时模式，MIR滤波器的时滞远低于 FIR 滤波器所产生的时滞。

一个特殊的功能，它可以为用户优化时滞，进一步的减少：时滞的减少只会为滤波器拐点

带来更大的滚动率，但无论如何，它不会超过0.05%，通常计算为0.01%.

示例：当MIR高通设置800Hz，开启与关闭“低延时模式”（即滚动率为0.05%或0.01%）

相关的幅度和相位响应如下：
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音频处理器总览

前面板

1. 2*24字母数字显示屏

2. PM1/ENTER：旋钮用于选择几个菜单的主页面； 当按下按钮功能时，进入下一级

菜单或保存已编辑的参数值。

3. PM2/ESC：旋钮用于更改在特定菜单页面中编辑修改参数的值或状态，可通过 

PM1/ENTER 控件访问； 当按下 按钮 功能时，进入上一级级的菜单或取消编辑的参

数值。

4. PM3/UTILITY：旋钮用于更改在特定菜单页面中编辑编辑修改参数的值或状态，可

通过 PM1/ENTER 控件访问； 当按下按钮功能时，进入 MIR-E 常规设置的实用菜单

（使用 PM1/PM2 旋钮完成多个“实用”菜单中的“导航”）

5. 输入信号电平表:该电平表显示输入信号在增益前的电平值:静音不影响显示电平显示

；静音状态由“静音指示灯”显示，当通道静音时，“MUTE”红灯亮起；当“SIG” 灯

亮起时，表示输入信号到达-40dBu；-12dBu、0dBu、+6dBu、+12dBu表示信号实

际达到的RMS值；“CLIP/OVER”灯亮起时，代表信号超过A/D模数转换前的最大电平

，或信号路径上的附加增益过高导致内部过载（通常情况下，过载信号由内部过程控

制，不会造成失真，但需要沿路径降低信号电平）；“Limit”灯亮起，代表输入

RMS压缩器处于动态控制状态.

6. 输出信号电平表:该电平表显示输出信号在增益前的电平值:静音不显示电平；静音状

态由“静音指示灯”显示，当通道静音时，“MUTE”红灯亮起；当“SIG” 灯亮起时，

表示输入信号到达-40dBu；-12dBu、0dBu、+6dBu、+12dBu表示信号实际达到的

RMS值；“OVER”灯亮起时，代表信号在路径上增益过大导致内部过载（通常情况下

，过载信号由内部过程控制，不会造成失真，但需要沿路径降低信号电平）；“

Limit”灯亮起，代表输出RMS压缩器\峰值限幅器处于动态控制状态.

7. USB-B型接口，用于电脑连接通讯.

8. 输入通道选择键:短按此键可编辑当前输入通道的过程的参数(增益/极性/延是/参量均

衡器/ RMS压缩器)或修改通道名称。长按3秒，开启/关闭当前通道静音功能。

9. 输入通道选择键: 短按此键可编辑当前输出通道的参数（增益/极性/延时/分频器/参

量均衡器/RMS压缩器/峰值限幅器）或修改通道输入到输出通道矩阵路由的参数。



后面板

RS485B

RS485A

1. 交流电源输入，标准C13接口，请确保电源的接地脚接地良好，否则可能发生触电事故。

2. ON/OFF 电源开关。

3.局域网控制端口支持TCP/UDP协议，IP地址默认通过DHCP自动获取。

4. R5485协议接口，提供1进1出双接口，既可用于连接软件，也可用于中控协议传输；

接线定义如下图：

5. 模拟信号输出接口：处理器音频信号输出，最大输出电平+18dBu，最小负载100Ω

6. 模拟信号输入接口：处理器音频信号输入，最大输入电平+20dBu，输入阻抗20KΩ

XLR连接器引脚指示：

       XLR平衡接法                           XLR非平衡接法

12
3

2脚 信号+

1脚 信号地

12
3

2脚 信号+

3脚 信号-
1脚 信号地
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                                       如何快速连接PC远程控制软件

选择MIR-E 系列的对应型号，例如 MIR480E，开始使用它，需要将该设备添加到 

Pc软件 的主页中以便对其进行控制。

MIR-E系列提供了3种控制端口，分别是USB / RS48S / ETHERNET，因此需要决定

使用哪一种接口来进行MIR-E控制。

采用“TCP/IP”方式联机，无需手动添加设备，当设备和PC均处于“DHCP”或固定

IP在相同局域网和网段内时，软件会自动检测设备并提示添加联机，采用USB和

RS485方式联机时，需要手动点击         图标选择联机方式并添加设备后联机。

1.  使用USB联机时，请使用B型USB线缆直接连接PC的USB接口，连接方式选择USB，

并选择要添加相应的型号(本例中为MIR480E)

2.  使用网口连接时，采用5/6类网线将处理器的“ETHERNET”口连接到电脑的网卡

接口，在Windows网络设置中将对应网卡中的IPv4 地址选项调整为“DHCP”自动获

取，然后打开软件会自动发现当前设备提示添加联机。

添加

设备类型

添加设备

连接模式

取消

MIR480E

网线

USB线

 



RS485+

RS485-

弹出提示

3. Rs485的联机，通常需要使用到转换适配器

①传统PC会提供DB9串口，需要使用DB9转RJ45转换线缆来适应。通常引脚2、3为

RS485协议的高、低电平信号，引脚5接地。

②常现在的家用电脑和手提电脑不提供串行端口，因此需要一个USB到串口转换适配

器。可选配提供USB转 RJ45串口转换器(USB-485- RJ)

如有需要，可联系销售进行采购

LAN发现设备

是（Y） 否（N） 169.254.247.152

在线 ？MIR480E

USB转RS485线

MIR480E
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RS485转换硬件正确连接后，需要在软件内手动添加设备，连接方式选择RS485并且需

要选择正确的设备ID，例如：需要添加设备MIR480E ，添加并选择RS485，ID=01（设

备默认ID=01）

添加

设备类型

连接模式

取消

添加设备

添加

设备类型

连接模式

取消

添加设备

离线 ？

？离线

MIR480E MIR480E

MIR480E

MIR480E

MIR480E
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MIR480E
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软件主界面
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1.  使用 “保存”将当前预设保存到 PC，使用“调入”将保存在 PC 上的预设导入到

处理器，使用 “调用”调用存储在设备中的预设，使用“存储” 将预设保存在设备的

预设库中,预设名称仅支持阿拉伯数字和英文字符，切勿使用中文字符或特殊符号，避

免导致无法保存或错乱。

2.  在设置中，可以将网络连接方式调整为固定IP地址。 默认选项是 DHCP 自动获取

IP。 在使用多个处理器或复杂的局域网情况下，建议使用固定的 IP 地址.

 

 

调用预设

内存中的预设

取消 存储

调入 保存 调用 存储

储存预设

内存中的预设

编辑名称 选择位置

1 取消 存储

设置

设置

标签

群组复位

调用模式

用户

管理员

输出

退出

L当前IP设置

IP地址:

子网掩码:

网关:

0   .   0   .   0   .   0

0   .   0   .   0   .   0

0   .   0   .   0   .   0

静态IP

新的IP设置

IP地址:

子网掩码:

网关:

��   .   ��   .   ��   .   

��   .   ��   .   ��   .   

��   .   ��   .   ��   .   

取消 应用

设置

标签

群组复位

调用模式

用户

管理员

输出

退出

L当前IP设置

IP地址:

子网掩码:

网关:

0   .   0   .   0   .   0

0   .   0   .   0   .   0

0   .   0   .   0   .   0

静态IP

新的IP设置

IP地址:

子网掩码:

网关:

��   192.168.0.100   

取消 应用

��   255.255.255. 0

192.168.  0  .  1

设置
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3.  输入处理部分，包括增益、延时、极性、噪声门、最大31段参量均衡或使用FIR滤

波器等组合，动态处理器部分包括RMS压缩器和动态响度提升器； 输入部分默认对所

有用户开放.

4.  管理员拥有机器的最高权限。 登录管理员账号后，可以在“设置”中设置锁定全

部或部分输出处理模块； 同时锁定的部分可以选择是否隐藏。隐藏的输出部分在非管

理员状态下是完全不可见的。

设备管理员初始密码：111111
管理员登陆

输入管理员登密码

取消 好的

Settings

设置

标签

群组复位

调用模式

用户

管理员

输出

退出

用户设置
用户模式功能锁定

输出峰值限幅器 输出压缩器

输出硬限幅器 输出 分频/均衡/FIR

输出延时 输出增益/极性

输出路由 隐藏锁定参数

隐藏所有输出

存储预设恢复出厂设置

锁定

锁定

锁定

锁定

锁定

锁定

锁定

锁定

锁定

隐藏

隐藏

取消 应用

取消 应用

修改用户密码
用户密码 新用户密码

Settings

设置

标签

群组复位

调用模式

用户

管理员

输出

退出

用户设置
用户模式功能锁定

输出峰值限幅器 输出压缩器

输出硬限幅器 输出 分频/均衡/FIR

输出延时 输出增益/极性

输出路由 隐藏锁定参数

隐藏所有输出

存储预设恢复出厂设置

锁定

锁定

锁定

锁定

锁定

锁定

锁定

锁定

锁定

隐藏

隐藏

取消 应用

取消 应用

修改用户密码
用户密码 新用户密码

111111
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5.  设备整体的所有预设备份和恢复，适合设备迁移或OEM客户在多个设备上克隆

和写入数据.

6.  输出处理部分，包括增益、极性、延时、分频器 和 8 段 PEQ、RMS 压缩器、峰

值限制器以及各种动态处理模块。

在 分频器和参量均衡器部分，您可以选择：

• 经典 IIR Xover（所有类型高达 48dB/Oct）+ 8 段 PEQ

• MIR线性分频滤波器 (线性相位的经典分频形状LR24 / LR48)  + 8 段 PEQ

• 512 Taps FIR 滤波器（可选分频/导入）+ 8 段 PEQ

• 经典 IIR 分频滤波器（所有类型高达 24dB/Oct）+ 512 Taps FIR + 4 段 PEQ 

备份 恢复

调入 保存

离线

光标
30.0

20.0

-10.0

0.0

-20.0

-30.0

20Hz

10.0

关闭

阈值
[dBu]

20 32:1

压缩比

[In:Out]

0

软拐点
[% ]

100

释放时间
[ms]

10

启控时间
[ms]

补偿
[dB]

0

-3

-6

-9

-12

-21

-30

-15

-18

-24

-27

0
[dB]

分频- IIR+8PEQ
分频器类型

20
高通滤波器

斜率/类型

低通滤波器

斜率/类型

直通

20000
直通

0
Bell

31
10.1

开启

均衡器

0
Bell

31
10.1

开启

0
Bell

31
10.1

开启

0
Bell

31
10.1

开启

0
Bell

31
10.1

开启

0
Bell

31
10.1

开启

0
Bell

31
10.1

开启

0
Bell

31
10.1

开启

复位 RMS压缩器

0

阈值
[dBu]

20 1000

释放时
[ms]

10

启控时
[ms]

0

-3

-6

-9

-12

-21

-30

-15

-18

-24

-27

0
[dB]

关闭 峰值限幅器 关闭

频率[Hz]

频率[Hz]

R G A B C D 1 2 3 4
调用 存储 复位 复制 设置 固件升级 登入 界面 面板 识别 备份 恢复 信号发生器 路由 电平 输入 输出 版本

A B C D 1 2 3 4输入联动 输出联动 输出延迟 0 0 0 0
1 2 3 4

MARANI��MEQ

幅度 [dB/Hz] 查看关闭

50Hz 100Hz 500Hz 1kHz 5kHz 10kHz 20kHz

30.0

20.0

-10.0

0.0

-20.0

-30.0

10.0

自动均衡

自动均衡

极性

延时

反极性

静音

m

增益

0

电平

[dB]

0

粗调 细调

Limit

Clip/Over
20dBu

18dBu

15dBu

12dBu

9dBu

6dBu

3dBu

0dBu

-3dBu

-6dBu

-9dBu

-12dBu

-15dBu

-30dBu

ms   

5 6 7 8
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